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The sensor measures the tread wt . for each step and generates a 
signal when an adjustable limit value is exceeded. The sensor is a 
combination of a tactile force sensor (1), a limit adjustment 
arrangement, a battery (6) and a signal generator (7) . 

The combined sensor package is built into a corresp. mobility aid. 
The package can be mounted at the tread position of a plaster foot cast 
worn by the patient. The force sensor is a single metal part which acts 
as a flexural beam. 

USE/ADVANTAGE - For limiting the load on a patient's leg after a 
foot operation. The patient is given a simpler method of acclimatizing 
to the limit than with conventional arrangements. 
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@ Uberlastungsschutz-Sensor fur Gehhilfen nach einer FuSoperation 

(f?) Zur Vermeidung von Obertastungen des verletzten Beines 
beim Gehen mit Gehhilfen un den dadurch entstehenden 
Folgen: Verzogerung des Heilungsprozesses, sowie bleiben- 
de Schaden am Halte- und Bewegungsapparat, und zur 
Erzielung einer eirrfacheren Gewdhnung an den Uberia- 
stungsgrenzwert, wind ein kostengunstiges Sensorpaket, 
welches aus taktilem Kraftaufnehmer (1) plus Grenzwertein- 
stellung (5), Akku (6) und Signalgeber (7) besteht, in die 
Gehhitfe eingebaut. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betriff t einen Oberlastungsschutz-Sen- 
sor fur Gehhilf en nach einer FuBoperation. 

Nachdem ein Patient iner Operation an Hufte, Knie 5 
oder FuB unterzogen wurde darf er sein Bein erst nach 
einiger Zeit mit einem Bruchteil seines Korpergewich- 
tes belasten. Die Belastungsgrenzwerte hangen von der 
Verletzung und dem entsprechenden operativen Ein- 
griff ab. Sie sind uber festgelegte Zeiten gestaffelt Um 10 
den FuB mit dem (Gips-)Verband beiasten zu konnen, 
bendtigt der Patient eine Gehhilfe. Dabei darf er beim 
Gehen mit Krucken die Belastungsgrenzwerte nicht 
uberschreiten. 

Zur Zeit werden die Belastungsgrenzwerte dem Pa- 15 
tienten uber eine Personenwaage vennittelt, auf die er 
mehrere Male Druck ausuben muB, um so ein Gefuhl fur 
den Grenzwertzu bekommen. 

Da der Patient nach diesen herkommlichen Metho- 
den, die zumal sehr ungeniigend sind, haufig sein Bein 20 
uberlastet, kann dies zu Verzogerungen des Heilungs- 
prozesses oder sogar bleibende Schaden nach sich Zie- 
hen. Ebenso muB sich der Patient bei jedem neu einzu- 
st Uenden Belastungsgrenzwert auf der Waage erneut 
eingewohnen. 25 

Der vorliegenden Erfindung liegt daher die Aufgabe 
zugrunde, die Nachteile der bekannten Vorrichtungen 
zu vermeiden und dem Patienten eine einfachere Ge- 
wohnung an den Grenzwert einzuraumen. 

Die Losung der Aufgabe besteht darin, da& bei jedem 30 
Schritt das Auftrittgewicht durch einen Sensor gemes- 
sen wird und bei Oberschreiten des einstellbaren 
Grenzwertes ein Signal abgegeben wird Eine Ausge- 
staltung ist Gegenstand des Unteranspruchs. Die Erfin- 
dung wird anhand der Fig, 1 und 2 naher erlautert. 35 

Die Figuren zeigen den Teilschnitt des taktilen Kraft- 
aufnehmers und dessen erfindungsgemaBen Einsatz in 
einer Gehhilfe. 

Das Sensorpaket, welches aus dem taktilen Kraftauf- 
nehmer plus Grenzwerteinsteilung, Akku und Signalge- 40 
ber besteht, wird in eine Gehhilfe (z. B. Gehstellen an 
einem GipsfuB) eingebaut. Von Vorteil ist die einfache 
Funktionsweise des taktilen Kraftaufnehmers, da er le- 
diglich aus einem gefertigten Metalistuck 1 besteht und 
als einseitig eingespannter Biegebalken wirkt Bei Bela- 45 
stung durch Auftreten des FuBes biegt sich der Biege- 
balken 2, sowie der an dessen Ende angebrachte obere 
Kontakt 3 nach unten und nahert sich dem uber eine 
Justierschraube 5 in der Hone verstellbaren unteren 
Kontakt 4 bis hin zur Beruhrung. Mit der Justierschrau- 50 
be kann iiber die Hdhenverstellung des unteren Kon- 
taktes der Belastungsgrenzwert eingestellt werden. 

Bei Beruhrung der Kontakte flieBt Strom vom Akku 6 
in den Signalgeber 7, der ein von auBen gut horbares 
Signal abgibt Ober eine Ladebuchse 8 kann der Akku 55 
jederzeit aufgeladen werden. 

Die Kostenverringerung ist ein wesentlicher Ge- 
sichtspunkt, der durch den erfmdungsgemaBen einfa- 
chen Aufbau des taktilen Kraftaufnehmers und des Sen- 
sorpakets berucksichtigt wird und kann als gunstige Er- 60 
ganzung zur Gehhilfe angeboten werden, welche mit 
seinem Preis ( < 10DM) nicht unter die Einschrankungen 
der Krankenversicherungen fallt GleichermaBen ist es 
wichtig daB die Gehhilfen durch geringfugige Anderun- 
gen im Herstellvorgang auch weiterhin nutzbar bleiben. 65 
Die lnstabilitat der Gehhilfen durch die Aussparung 
wird durch das stabile Sensorpaket kompensiert. 
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Patentanspruche 

1. Oberlastungsschutz-Sensor fur Gehhilfen nach 
einer FuBoperation, dadurch gekennz ichnet, daB 
der Sensor bei jedem Schritt das Auftrittgewicht 
miBt und bei Ob rschreiten des einstellbaren 
Grenzwertes ein Signal abgibt 

2. Oberlastungsschutz-Sensor nach Anspruch l t da- 
durch gekennzeichnet, daB der Sensor zu einem 
Paket aus taktilem Kraftaufnehrner (1) plus Grenz- 
werteinsteilung, Akku (6) und Signalgeber (7) zu- 
sammengesetzt ist und in eine entsprechende Geh- 
hilfe eingebaut wird. 
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Fig.l: Schnitt durch den taktilen Kraft au f nehmer 
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Fig. 2: Lage des Sensorpakets in der Gehhilfe (Gehstollen) 
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